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Capaian 
Pembelajaran (CP) 

CPL-PRODI  (Capaian Pembelajaran Lulusan Program Studi)Yang Dibebankan Pada Mata Kuliah 

S 9 Menunjukkan sikap bertanggungjawab atas pekerjaan di bidang keahliannya secara mandiri 
KU2 Mampu menunjukkan kinerja mandiri, bermutu, dan terukur. 

 

  

  

  

  

CPMK (Capaian Pembelajaran Mata Kuliah) 

CPMK1 Menguasai konsep teoretis menggambar teknik 

CPMK2 Mampu menguasai keahlian sebagai dasar mikrokontroller 

CPMK3 Mampu mengkomunikasik 

  

  

Diskripsi Singkat MK  
Mikrokontroler adalah single chip computer yang memiliki kemampuan untuk diprogram dan digunakan untuk tugas-tugas yang berorientasi 

 

 

 

 



kontrol. Mikrokontroler datang dengan dua alasan utama, yang pertama adalah kebutuhan pasar (market need) dan yang kedua adalah 
perkembangan teknologi baru. 
 
 
 
 

Bahan Kajian / 
Materi 
Pembelajaran 

1. Pendahuluan 

2. Teori dasarantar muka 

3. Perangkat digital 

4. Perangkat digitallanjutan 

5. Sensordantranduser 

6. Prinsip dasar antarmuka 

7. Mikrokontroller 

8. Konsep komunikasi port serial 

9. Motor steper 
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Minggu
Ke- 

 
 

Sub-CPMK 
(Kemampuan akhir 
yg direncanakan) 

Bahan Kajian 
(Materi Pembelajaran) 

 

Bentuk dan 
Metode 

Pembelajaran 
[Media & 
Sumber 
Belajar] 

 

Estimasi 
Waktu 

Pengalaman Belajar 
Mahasiswa 

Penilaian 

Kriteria & 
Bentuk  

Indikator 
 

Bobot (%) 

(1) (2) (3) (4) (5) (6) (7) (8) (9) 
1 Mampu 

mengetahui dan 
menjelaskan 
lapisanInterface(C
3 ,A3) 

TeoriDasarAntar 
Muka 
 Sifat-sifat Listrik Pada 

Antar Muka 

1. Dialog 
2. Interakatif 
3. Diskusi 
4. kelompok 

4x 50 menit Mengetahuidanmenjela
skanlapisanInterface 

Kriteria: 
Ketepatan dan 
penguasaan 
 
Bentuk 
penilaian: 
Praktek 
 

 Kehadiran 

 Keaktifan 

Mahasiswa 

 Tugas / 

Praktikum 

 
 
 
 

3% 

2  Mampumenjelask
an sifatdasar 
antarmuka 

 Mampumenjelask
anparameter 
dariICTTL,ICCMO
S(C3 ,A3) 

Perangkat digital 

 Karakteristik IC 

1. Dialog 
2. Interakatif 
3. Diskusi 
4. kelompok 

4x 50 menit  Menjelaskan 
sifatdasar antarmuka 

 Menjelaskanparamete
r dariICTTL,ICCMOS 

Kriteria: 
Ketepatan dan 
penguasaan 
 
Bentuk 
penilaian: 
Praktek 
 

 
 

 

 Kehadiran 

 Keaktifan 

Mahasiswa 

 Tugas / 

Praktikum 

 

3% 



    3  Mampumengenalij
enis 
-jenissensordan 
Transduser 

 Mampumengenali
dan 
menjelaskankank
arakteristik sensor 
dantransduser(C3 
,A3) 

Sensordantranduser 
 Pendahuluan 
 Jenis-jenis 

sensordantransuder 

1. Dialog 
2. Interakatif 
3. Diskusi 
4. kelompok 

4x 50 menit  Praktek 
mengenalijenis-
jenissensordan 
Transduser 

 Praktek 
mengenalidan 
menjelaskankankara
kteristik sensor 
dantransduser 

 

Kriteria: 
Ketepatan dan 
penguasaan 
 
Bentuk 
penilaian: 
Praktek 
 

 Kehadiran 

 Keaktifan 

Mahasiswa 

 Tugas / 

Praktikum 

 

3% 

4,
5 

 Mampumengenali 
actuator 

 Mampumengimple
mentasikan 
actuatoruntuk 
interfacingkeperan
gkat 
elektronik/mekani
kal(C3 ,A3) 

Actuator 

 Pendahuluandan 
pengertian 

 Jenisdan 
karakateristikactuator 

1. Dialog 
2. Interakatif 
3. Diskusi 
4. kelompok 

4x 50 menit  Praktek mengenali 
actuator 

 Praktek 

mengimplementas

ikan actuatoruntuk 

interfacingkeperan

gkat 

elektronik/mekanik

al 

Kriteria: 
Ketepatan dan 
penguasaan 
 
Bentuk 
penilaian: 
Praktek 
 

 Kehadiran 

 Keaktifan 

Mahasiswa 

 Tugas / 

Praktikum 

 

5% 

6  Mampumengenali
actuator 

 Mampumengimple
mentasikan 
actuatoruntuk 
interfacingkeperan
gkat 
elektronik/mekani
kal(C3 ,A3) 

Prinsip dasar antarmuka 

 Handshakingdanprot
okol 

1. Dialog 
2. Interakatif 
3. Diskusi 
4. kelompok 

4x 50 menit  Praktek 
mengenaliactuator 

 Praktek 

mengimplementasika

n actuatoruntuk 

interfacingkeperangk

at 

elektronik/mekanikal 

Kriteria: 
Ketepatan dan 
penguasaan 
 
Bentuk 
penilaian: 
Praktek 
 

 Kehadiran 

 Keaktifan 

Mahasiswa 

 Tugas / 

Praktikum 

 

5% 

7  Mampumenjelask
an 
saluranalamat,sal
uran data,saluran 
kendali 

 Mampumemb
edakanjenis-
jenis 
saluranantarm
uka(C3 ,A3) 

PRINSIPDASARANTAR
MUKA 

 Saluran(Bus)AntarMu
ka 

1. Dialog 
2. Interakatif 
3. Diskusi 
4. kelompok 

4x 50 menit  Praktekmenjelaskan 
saluranalamat,saluran 
data,saluran kendali 

 Praktek 

membedakanjenis-

jenis saluranantarmuka 

Kriteria: 
Ketepatan dan 
penguasaan 
 
Bentuk 
penilaian: 
Praktek 
 

 Kehadiran 

 Keaktifan 

Mahasiswa 

 Tugas / 

Praktikum 

 

5% 

8 UjianTengah Semester (UTS) 

9 Mampumenjelaska
n 
bagian-

MIKROKONTROLLER 

 ArsitektureMikrokontr
oller 

1. Dialog 
2. Interakatif 
3. Diskusi 

4x 50 menit Praktekmenjelaskan 
bagian - 

bagiandarimikrokontroll

Kriteria: 
Ketepatan dan 
penguasaan 

 Kehadiran 

 Keaktifan 

5% 



bagiandarimikrokon

trollerAT89S51dan

Atmega8535(C3 

,A3) 

4. kelompok erAT89S51danAtmega

8535 

 
Bentuk 
penilaian: 
Praktek 
 

Mahasiswa 

 Tugas / 

Praktikum 

 

12 Mampu 
memprogram 
Arduino Uno 

MIKROKONTROLLER 

 Pemograman 
mikrokontroller 

1. Dialog 
2. Interakatif 
3. Diskusi 
4. kelompok 

4x 50 menit Praktekpemograman 
AT89S51danAtmeg

a8535 

Kriteria: 
Ketepatan dan 
penguasaan 
 
Bentuk 
penilaian: 
Praktek 
 

 Kehadiran 

 Keaktifan 

Mahasiswa 

 Tugas / 

Praktikum 

 

5% 

13 Mampumemprogr
amperaga7-
segment(C3 ,A3) 

APLIKASIKOMUNIKASI
PORT SERIAL 

 Peraga7-segment 

1. Dialog 
2. Interakatif 
3. Diskusi 
4. kelompok 

4x 50 menit Praktek pemograman 
peraga7-segment 

Kriteria: 
Ketepatan dan 
penguasaan 
 
Bentuk 
penilaian: 
Praktek 
 

 Kehadiran 

 Keaktifan 

Mahasiswa 

 Tugas / 

Praktikum 

 

5% 

14 Mampumemprogr
amLED 
matriksuntuk 
menampilkankara
kter(C3 ,A3) 

APLIKASIKOMUNIKASI
PORT SERIAL 

 PeragaDotmatri
ks 

1. Dialog 
2. Interakatif 
3. Diskusi 
4. kelompok 

3x 45 menit Praktek pemograman 

LED matriksuntuk 

menampilkankarakter 

Kriteria: 
Ketepatan dan 
penguasaan 
 
Bentuk 
penilaian: 
Praktek 
 

 Kehadiran 

 Keaktifan 

Mahasiswa 

 Tugas / 

Praktikum 

 

5% 

15 Mampumemprogr
am gerakan motor 
stepper(C3,A3) 

APLIKASI 
KOMUNIKASIPORT 
SERIAL 

 MotorSteper 

1. Dialog 
2. Interakatif 
3. Diskusi 
4. kelompok 

3x 45 menit Praktek 

pemoprograman 

gerakan motor stepper 

Kriteria: 
Ketepatan dan 
penguasaan 
 
Bentuk 
penilaian: 
Praktek 
 

 Kehadiran 

 Keaktifan 

Mahasiswa 

 Tugas / 

Praktikum 

 

5% 

16 Ujian  Akhir Semester (UAS) 20 % 

 

 
 

Catatan: 



1. CapaianPembelajaran Lulusan PRODI (CPL-PRODI) adalah kemampuan yang dimiliki oleh setiap lulusan PRODI yang merupakan internalisasi dari 
sikap, penguasaan pengetahuan dan ketrampilan sesuai dengan jenjang prodinya yang diperoleh melalui proses pembelajaran. 

2. CPL yang dibebankan pada mata kuliah adalah beberapa capaian pembelajaran lulusan program studi (CPL-PRODI) yang digunakan untuk 
pembentukan/pengembangan sebuah mata kuliah yang terdiridariaspeksikap, ketrampulanumum, ketrampilankhususdanpengetahuan. 

3. CP Mata kuliah (CPMK) adalah kemampuan yang dijabarkan secara spesifik dari CPL yang dibebankan pada mata kuliah, 
danbersifatspesifikterhadapbahankajianataumateripembelajaranmatakuliahtersebut. 

4. Sub-CP Mata kuliah (Sub-CPMK) adalah kemampuan yang dijabarkan secara spesifik dari CPMK yang dapat diukur atau diamati dan merupakan 
kemampuan akhir yang direncanakan pada tiap tahap pembelajaran, danbersifatspesifikterhadapmateripembelajaranmatakuliahtersebut. 

5. Kreteria Penilaian adalah patokan yang digunakan sebagai ukuran atau tolok ukur ketercapaian pembelajaran dalam penilaian berdasarkan indikator-
indikator yang telah ditetapkan. Kreteriapenilaian merupakan pedoman bagi penilai agar penilaian konsisten dan tidak bias. Kreteria dapat berupa 
kuantitatif ataupun kualitatif. 

6. Indikator penilaiankemampuan dalam proses maupunhasil belajar mahasiswa adalah pernyataan spesifik dan terukur yang mengidentifikasi 
kemampuan atau kinerja hasil belajar mahasiswa yang disertai bukti-bukti. 

 


